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Linearachse HM/HT/HB/HD

Kundendaten
Firma: Bearbeiter:
Ansprechpartner Technik: Datum:
Ansprechpartner Einkauf: Projektname:

Projektplan

Stückzahl: _____________________	 Zeitraum: _____________________

Systemdaten

Antriebsart:    Zahnriemen    Kugelgewindetrieb    Zahnstange    Linearmotor    gem. Auslegung

Hublänge X [mm]: ____________	 Wiederholgenauigkeit [mm]: ___________

Zyklusbeschreibung (Verfahrweg, Zeit, Geschwindigkeit, Beschleunigung sowie Nebenzeiten (Pause, Greifzeiten etc.))

Fahrt 
Nr.

Verfahrweg 
[mm]

Positionierzeit 
tpos [s]

vmax 
[m/s]

amax  
[m/s2]

Pause 
tpause [s]

Beschreibung der Fahrt bzw. der Nebenzeiten 

1
2
3
4
5

Betriebsdaten

Zyklen/Stunde: _________	 Stunden/Tag: _________	 Tage/Jahr: _________

Lage der Achse im Raum
Einzel- und Doppelachse Bewegte Masse:

m	 =	 [kg] 

Schwerpunkt der  
bewegten Masse m:
xm	 =	 [mm]
ym	 =	 [mm]
zm	 =	 [mm]

Externe Kräfte:
Fx	 =	 [N]
Fy	 =	 [N]
Fz	 =	 [N]

Krafteinleitungspunkt:
xF	 =	 [mm]
yF	 =	 [mm]
zF	 =	 [mm]

Einzelachse HM/HT Doppelachse HD (�mit steifer Verbindung 
der Schlitten)

  �Schlitten sind nicht miteinander verbunden bzw. die Verbindung ist nicht steif 
(bitte separate Skizze und Informationen dazu angeben)
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Winkel A:  _____ °

Winkel B:  _____ ° Winkel B:  _____ °

Achsabstand D:  
_________ mm
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Optionen
Merkmal Standard Option
Schlittenlänge:   S   E 3)      L 1)      M 1)      H 5)      gemäß Auslegung

Zweiter Schlitten:   Nein   �Ja, lichte Weite 1): 
__________ mm 

Abdeckband HM-B/HD:   N   C

Abdeckband HM-S/HT:   C   N

Endschalter 2):   A   B	   C	   D	   N  
Wegmesssystem H-S/H-B 2):   N   A	   D

Wegmesssystem HT-L 2):   A   B	   D	   E	   H	   T	   R	   S

Spindelabstützung H-S:   N   Mit, Anzahl: _________	   gemäß Auslegung 
Antriebs-Schnittstelle 2):
HM-B:   N   Rechts	   Links

HM-S:   Gerade	   Riementrieb rechts	   Riementrieb links

  Riementrieb oben	   Riementrieb unten
HT-B/HB-B:

  N   L	   R	   G	   H

  C 4)   F 4)	   E 4)

HT-S:   N   S	   L	   R	   A	   B

  C 4)   D 4)	   E 4)	   G 4)	   H 4)

HT-L:   L	   R	   E	   F

  A 4)	   B 4)	   C 4)	   D 4)

HB-R:   S   D 4)

HD:   N   Rechts	   Links

Motor-/Getriebe-
adapter H-B/H-S:

  N   Mit Adapter für Motor, Typ: __________   Hersteller __________

  Mit Adapter für Neugart-Getriebe, Typ: ____________________

Getriebe H-B:   N   Mit angebautem Getriebe, �Typ: ___________________________

Übersetzung: ____________________________

  Winkelgetriebe (Ausrichtung siehe Beiblatt)

  Mit angebautem Getriebe gemäß Auslegung

Lieferzustand HD:   �Teil- 
montiert   Montiert

Lichte 
Weite

Schlitten-
länge

1) Entfällt bei HT/HB
2) Für Details siehe Bestellcode im Katalog „Linearachsen und Achssysteme HX“
3) Nur für HM040B
4) Mit Energiekette
5) Nur für HM120B und HD4
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Anwendung (Branche, Maschine, Applikation, Umgebungsbedingungen, Skizze)

Zubehör

  HIWIN-Servomotor Bremse	   Mit Motorbremse	   Ohne Motorbremse

Encoder	   23 bit Absolut Singleturn	   23 bit Absolut Multiturn

  HIWIN-Antriebsverstärker Schnittstelle	   EtherCAT CoE	   PROFINET

  Schritt-Richtung/+-10 V

  _______________

  Motorleitung   3 m	   5 m	   10 m	   _________

  Encoderleitung   3 m	   5 m	   10 m	   _________

  �Verlängerungsleitung 
für Endschalter   3 m	   5 m	   7 m	   10 m	   15 m

  Weitere Leitungen   USB-Parametrierleitung	   E/A-Leitung	   STO-Leitung, 3 m

  Netzfilter

  Nutensteine Anzahl: _________ VPE (10 Stk.)

  Spannprofile Anzahl: _________ VPE (4 Stk.)

  Zentrierhülse Anzahl: _________ VPE (10 Stk.)

  Nutabdeckung, 2 m Anzahl: _________ VPE (5 Stk.)

  Abdeckung für Antriebsblock Anzahl: _________ Stk.

  Wellenzapfen Anzahl: _________ Stk.
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